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PE3IOME
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xapaéHu ypranwirad. Ymoly TeOpaHHII CHCTeMAacH ia TYJINK SHePTHSHIHT Y3rapyIil KOHYHHHH TacBUPJIOBYM (opMyranap GepriraH.
PE3IOME
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SUMMARY
The article deals with the problem of changes attital energy of a harmonic oscillator under tifeuence of external forces of a
pulsed nature. Formulas expressing the laws ohgdan the total energy are given for such odoitlasystems.
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Bugungi kunda darslarni zamonaviy axborot Jisimning “g”- erkin tushish tezlanishini aniglash
texnologiyalari bilan o'tish keng yo‘lga qo'yilgan. bo'yicha tajribani VideoCom qurilmasi yordamida dma
Xususan, hozirgi paytda laboratoriya mashg‘ulotexi ga oshiraladi.

borot texnologiyalari bilan amalga oshiriimoqda.’'™a Laboratoriya ishini bajarish uchun zarur as-
fizikaviy asboblar dasturiy tizimlarga ulangan hmld boblar:
jismlarning harakat qonuniyati, tezlanish vaziyatia VideoCom 1 dona
dasturiy tizim orqgali bilsak bo‘ladi. Bu esa lobtmaya Tutashtiruvchi blok 230 V/12 V/20 W 1 dona
ishlarining bajarilishi va natijalarning samaradtiri Uch oyogli kamera 1 dona
oshiradi. Laboratoriya mashg‘ulotlarini dasturiyzimn VideoCom uchun erkin tashlanuvchi jism | 1 dona
bilan bajarish orqali talabalarning bilimlari yamadus- Ushlab turuvchi magnit 1 dona
tahkamlanadi [1]. Bu maqolada erkin tushish tezlaini Taglik asosi, V-shaklli, 28 sm 1 dona
aniglash usullaridan biri garab o‘tiladi. Bizga tuaiki, Taglik sterjeni, 258 1 dona
erkin tushish tezlanishi fizikaning mexanika bo‘ita Taglik sterjeni, 1508 1 dona
o‘rganiladi. Jismning erkin tushishi va yuqorigh 6til- Leybold multi gisqgichlari 1 dona
gan jismning harakati to‘g'ri chizigli tekis o‘zgarchan 4 u]as_h S|mlar|,_200 Sm . . 1 dona
harakatga misol bo'la oladi. Jismlarning bundayahar Qo S.h'”?Cha: Wln(_jows 95/NT yoki yangiraq 1 dona
versiyali OT drnatilgan kompyuter

katini italiyan fizik olimi G.Galiley Piza minoragan
jismlarning erkin tushishi tajribasi orgali aniqiag Un-
ing hisobiga ko‘ra, havoning qarshiligi bo‘Imaganda
balandlikdan tashlangan har ganday jism bir xilaeish Olishi kerak.

bilan yerga tushadi. Tajriba qurilmasi 1-rasmda keltirilgan.

Ishni bajarish tartibi:
« Awvalo texnika xavfsizlik qoidalari hagida tanishib
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%“ 2 a-rasm. VideoCom va erkin tushish traektoriyaasmlagio
E?-L:%% burchakni aniglash chizmasi.
) ) S o » Boshga cho‘qqilar bo‘Imasligi uchun interferensiya-
1-rasm. Erkin tushish tezlanishni an|q|ash qunlmas |ashgan yokl qaytgan yo‘rug“k tush|sh| Cheklanad|
* Erkin tushish uchun qurilmani sozlaskutib goluvchi « Cho‘qgilar intensivligi o‘zgarishi bilan sozlashham
magnitni taglik materialiga to‘g'rilab boriladi va 5 dan 1 ga gaytishda ham diavet-

(1-rasmda ko'‘rsatilgan kabi pastga) garab o‘rndtilaa tiriladi. i ) - e
VideoCom simlari ulanadi (VideoCom yo'rignomasiga . VideoCom kalibrovkasi va yo'lning vaqgtga bog'liglik

a, . b
! - . s diagrammasini qayd qilish:

murojaat qilish magsadga muvofiq bo‘ladi). , « “Settings/Path Calibration’menyusini F5 tugmasi bi-

* VideoCom o‘rnatmalari:-VideoCom uch oyoqli ka- |gn chagiriladi.

mera qat’iy vertikal joylashtiriladi va u erkin thish « “Path Calibration” registridagi ikkita akslantiruvchi

nugtasidan taxminan 3 m masofada bo'lishi kerak. folgalarning birinchi vaziyati uchun 0.2 m va ikkim
« VideoCom kamerasini iloji boricha erkin tushishvaziyati uchun 0 m qiymatlari kiritiladi.

traektoriyasiga parallel bo‘lishi ta’minlanidi. Qigt per- * 'Read Pixels from Display'tugmasini bosib véAp-

. 20 e - " ! ply Calibration” funksiyasi faollashtiriladi.
pendikulyarlik ta'minlanishiga e'tibor berish zarur « “Settings/Path Calibration’menyusini yana bir marta

* VideoCom kamerani tutashtiruvchi blok orqali tar-chaqirib “Measuring Parameters” registridan quyidagi
moqgga ulanadi va kompyuterning serial (COM1) partigo‘rnatmalari tanlanadiAt=12.5 ms (80 fps)
ulanadi. Flashichagnasiuto

« Zarurati bo‘lsa, VideoCom dasturiy ta’minotini I\Sﬂmoothin(&pilliqlgsh I\I/If;l]ximhum(S‘*dt)_ h -At End of
o‘rnatish mumkin va o‘rnatish nominiVideoCom Mo- easurement Stopichashni to'xtatish -At End o

tions’ deb nomlang va foydalanish tilini va ulanish uohu Pat.H\l\:(g lt?fé%%%ini bosigzcl)‘lrghashni va erkin tushishini

ketma-ket interfeysi tanlanadi (VideoCom yo'riqnasit®  yozib olish boshlanadi.

garash magsadga muofiq bo‘ladi). Keyin "Settinge/path CalibrationtnenyusidariLinear-
VideoCom ni sozlash:VideoCom uchun mo‘ljallangan ization" registridart'Suggest Linearizationtugmasi bosi-

erkin tushuvchi jismni ushlab turuvchi magnitgalibsiuri-  ladi. 0. ) . i

shi uchun elektromagnitga iloji boricha kamroq Kacish * Agar burchake>1" aniglansa, VideoCom ni yetarlicha

perpendikulyar bo‘lgunicha sozlash amalga oshirif@da

beriladi.
o — . . . rasmga garang).
Kuchlanishni VideoCom korpusidagi (a) pin tugamsib Q‘J‘ancel"g)buyrug‘i bilan linearizatsiyasi bekor gi-
lan sozlanadi va erkin tushuvchi jism magnitga leich |inadi.

yopishib turishi ta’'minlanadi. + VideoCom ning perpendikulyar sozlanishi bajariladi.
« Tutib turuvchi elektromagnitning ferromagnit o‘zagi e F4 tugmasi bilan o'lchangan eski giymatlari

moslovchi vint (b) bilan shunday sozlash zarur. igrk ©:chiriladi (agar bor bo'lsa), jismning erkin tushini yana
e o vertloashniad, O ok fnadiva yabuchak
* “VideoCom Motiorisdasturida Tntensity Testqatori | jnerization” ni faollashtiriladi va aniglanga®’ tuzilishi

bosiladi (2-rasm). gabul gilinadi.
 Fonni kamaytirish uchun xona gorong'ilashtiriladi. * O'lchangan giymatlar F2 tugmasi bosilishi bilan
VideoCom ni shunday sozlanishi kerakki, kameradagi sadlanadi va fayl nomlanadi. , _
LC displeyida yoki ekranda, o'ng tomonda ikkita e Keyin erkin tashlanuvchi jism uchun yo’l-vaqt dia-

grammasi, tezlik-vaqt diagrammasi va tezlanish-vdiat
grammalarini ko’rish mumkin (3-,4-,5-rasmlar).

]
op@mal o 8o 26

ko'rinishi kerak. Perpendikulyar sozlanishni harkstarish
zarur.

aaaaaaaaaaaaaaa - ol

N — e '
! I kS . . T 3-rasm. Yo'l-vaqt diagrammasi.
2-rasm. Intensity Test buyrug'i berilgan holatdagi Bundan ko‘rinadiki, S yo'l t vaqgtga chizigli bogyi
oyna ko'rinishi. emasligini ko‘rsatadi. Vaqtga bog'ligligi parabolijonuni
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. . , bo’lgan hisoblashlarning son giymatlarini ko'rsata8u

yatga ega. Pgrabolé\)g+ Bx+ C asosida erkin tushish joyda ko'rsatilgan A ning giymatini ikkiga ko’payish

tezlanishi aniglanadi. .. orqali erkin tushish tezlanishini hisoblashimiz niim

S — ‘ ' Bizning tajribamizda A ning giymati 4,91 ga tengiqt.

: f ' { : Bundan foydalanib g-erkin tushish tezlanishini bissak
quyidagicha bo’ladi:

g=2A=9,82 m/§
. / VideoCom qurilmasi aniglangan erkin tushish tezhni
9,82 m/$ ga teng bo‘ladi. Biz
LT g-erkin tushish tezlanish giymatini diagrammalaiqadr

topdik. Bu kabi tajribalar talabalarda amaliy ki&ima
hosil gilishga yordam beradi. Talabalarning o‘zlaam bu
tajribani mustagqil bajarib ko‘rish imkoniga ega laafi [4].
Laboratoriya ishini bajarishda har bir talaba fasit-
_ 4-rasm. Tezlik-vaqt diagrammasi. ~laydi, chunki u ongli ravishda, ma’lum magsad bitajrib-
Oniy V tezlikning "Velocity" registratorini bosib aning qurilmasini yig‘adi, uni gizigtirayotgan jamnlarni
hisoblangan giymati vaqtga chizigli bog'liqdir. 2AB  ko'radi, o'lchashlar o‘tkazadi va ularni gaytadashlab
formulasi orqali to'g'ri chiziq giyaligidan erkinushish chigish fizik hodisa hamda gonuniyatlarning to'lifiga va
tezlanishi aniglanadi. obektivligiga ishonch hosil giladi. Bu esa o'z natida
Bans ) bo'lajak fizika mutaxassisining ilmiy va amaliy oiini
rivojlanishiga imkon beradi [2].
Nazariy  jihatdan erkin  tushish  tezlanishni
g =9780491L+0,005288&in" ¢ —0,0000068i’ ¢) formulasi
[3,5] orgali hisoblanadi. Bu ifoda bilan biz hoxlagan gesdik
kenglikta erkin tushish tezlanishning giymatini diiash
mumkin. Masalan: Nukus shahri uchun erkin tushistiate
ishning giymatini hisoblasak bo‘ladi. Nukus shahmiigeo-
grafik kengligi g =42°28 teng ekanligini hisobga olsak,
Nukus shahri uchun erkin tushish tezlanishning aitym
g = 978,049 - (1+0,005288 - Sit2,28 - 0,000006- si2,28) =

ideoCom Moions - eréin tushish 10102013, 982 - o R

F6 tugmasini bosgan vaqtimizda esa biigaakli = 980,3 sm/s= 9,803m/8 ekanligi kelib chigadi.
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REZYUME
Magolada oliy talim muassasalarida o'‘qitiladigarika fanining “Mexanika” darsida laboratoriya mashatlarning samaradorligini oshirishning
yo'llaridan biri hagida so‘z yuritiladi. Fizika fardaboratoriya mashg‘ulotlarida VideoCom dasturigirhidan foydalanish tavsiya etiladi. VideoCom
dasturiy tizimi laboratoriya ishini bajarishda AKillan birga ishlashning fizikaviy jarayonlardagieahiyati hagida gisqacha ko‘rsatib o'tishdan iborat.
PE3IOME
B cratbe paccMaTpuBaeTCsl OAUH M3 CIIOCOOOB MOBBILICHHS YP(HEKTHBHOCTH J1aOOPaTOPHBIX 3aHATUI Ha ypokax (u3uku mo “MexaHuke”, mpernoja-
BaCMBIX B BBICIIHNX y‘le6HLIX 3aBCICHUAX. PeKOMCHZ{yeTCﬂ HCIOJIB30BaTh IMIPOrpaMMHOE obecrieucHme VideoComs J'Ia60paT0pHLIX 3aHATHAX 110 (1]I/ISI/IKG.
Iporpammuoe obecrieyerne VideoCompuaer kparkuii 0630p BaxkHocTr pabotsl ¢ UKT B ¢usnueckux mporeccax Mpy BBINIOIHEHUH J1abOpaTOpHBIX pa-
6oT.
SUMMARY
The article discusses one of the ways of improtiregeffectiveness of laboratory works at “Mechahlessons taught in higher educational institu-
tions. It is recommended to use the VideoCom soéiggstem at the laboratory works. It gives a wigfrview of the importance of working VideoCom
software system with ICT while practice works.
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Statement of the problem various analytical expressions [1,2]. This papeegisome
Currently, in algorithmic cybernetics, a relevasgue is analytical formulas for transforming logical expsEss in
to solve the problem of formation and transformatmf a general form.

14




